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К сожалению, в нашей статье были допущены неточности. Далее приведе-
ны соответствующие уточненные формулировки и результаты.

1. Уточненная формулировка теоремы 3.1.

Теорема 3.1. Пусть P0(Z) 6= 0 в случае, если F0(Z) 6= 0. Тогда при вы-
полнении условий

Q(Z ′, t′;Z ′′, t′′) <∞, Z ′, Z ′′ ∈ Z; t′, t′′ < t,

имеет место равенство Eξ = JH(t). Если дополнительно

g(X, t′) > 0, X ∈ X, t′ < t,

то Eη = JH(t).
Доказательство. Пусть �n — индикатор события tn < t.
(Далее по тексту статьи.)

2. Уточненная формулировка второго абзаца разд. 4.
Очевидно, что если весовые множители равномерно ограничены и H ∈ L∞,

то существует такое t∗0, что при t ≤ t∗0 выполняются соотношения Dξ < ∞ и
Dη < ∞. Поэтому в случае t > t∗0 целесообразно при достижении времени t∗0
переходить от весового моделирования к прямому. Наиболее просто такой ал-
горитм строится и обосновывается на основе известного «двойственного» пред-
ставления (см., например, [4, 5]) линейного функционала

JH(t) =
∫

Ф(X, t∗0)F
∗
t∗0

(Z, t) dX, (4.1)

причем F ∗t∗0 (Z, t) = F ∗
(
Z, t− t∗0

)
, т. е.

F ∗t∗0 (Z, t) = EξZ,t∗0 = EηZ,t∗0 , (4.2)
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где ξZ,t∗0 , ηZ,t∗0 — соответственно оценки по столкновениям и поглощениям при
условии, что траектория системы строится с момента времени t∗0 > 0. На основе
(4.1) вместо выражений для ξ и η получаются следующие выражения:

η1 = Qν0E
(
Xν0 , t

∗
0 − tν0

)
H∗(Xν , t− tν)g−1

0 (Xν0 , tν0), ν ≥ ν0,

ξ1 = Qν0

{
E

(
Xν0 , t

∗
0 − tν0

)
/g0(Xν0 , tν0)

}[
ν∑

n=ν0+1

H̃(Xn, t− tn)

+ H̃
(
Rν0 + Vν0

(
t∗0 − tν0

)
, Sν0 , t− t∗0

)]
,

H∗(Xν , t− tν) = H(Rν + (t− tν)Vν , Vν , Sν), g0(X, t′) = 1−
t∗0∫

0

p1(τ |X, t′) dτ,

где ν0 = max
n

{
tn < t∗0

}
.

(Далее по тексту статьи.)

3. В выражении для ∂η
∂ck

последний множитель следует опустить.
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